Przedmiar robét

Modernizacja instalacji odprowadzenia pulpy piaskowej z piaskownika zlokalizowanego na
terenie oczyszczalni sciekéw w Sandomierzu.

Budowa: Roboty montazowe i modernizacyjne miejskiej oczyszczalni $ciekow w Sandomierzu

Obiekt lub rodzaj robot: Obiekty technologiczne ( budynek krat i separacji piasku; kanaty na estakadzie , piaskownik wirowy ) wraz
z modernizowang infrastrukturg techniczna.
Lokalizacja: 27-600 Sandomierz
Nr ew. dziatki: 1346/9
Nr STWIOR: ST-00,
Nazwa i kod CPV: 45000000-7 Roboty budowlane

45252200-0 Wyposazenie oczyszczalni Sciekow
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

Inwestor: P G Ki M w Sandomierzu Spétka z o.o.
Ul. Przemystowa 12
27-600 Sandomierz

Data opracowania: Autor opracowania:
2017-11-20 Adam Jacek Szwed L
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Ogodlina charakterystyka obiektéw lub robét

Opracowanie swoim zakresem obejmuje zakres prac nie objety w wczesniejszej modernizacji a podlegajacemu remontowi w szczegolnosci:
Wykonanie prac modernizacyjnych polegajacych na:

* Wymianie pompy pulpy piaskowej w prawym piaskowniku wirowym w tym:

1. Pompa pulpy piaskowej zatapialna, wykonanie specjalne; np: typ pompy SLV.80.80.40.4.51D.C. prod grundfos, - 1kpl
(Wydajnos¢ : 13,0 dm3/s;Wysokos¢ podnoszenia : 10m (hg=8,5m);Podstawa: zeliwo szare ;Korpus pompy : wylot DN80;
Wirnik : fopatkowy, otwarty typu VORTEX,odporny na scieranie ;silnik : P= 4,0 kW , 3~/400V/50Hz rozruch bezposredni, pragd nominalny In
=10,1 A, IP 68,)

2. Kolano sprzegajace dn 80 z dolnym wspornikiem prowadnic, prowadnice ze stali OH18N9, - 1 szt.

3. Autoziacze SS DN80 EN 1.4408 -1 kpl.

3. Powtoka Chester DN80/100 Protector CF - 1kpl

4. kacznik posr. prowadnic SL/SE DN80 11/2 - 1kpl

5. Zestaw rur prowadzacych 1.5" 2x6m 1.454 - 2 kpl

6. Lancuch WLL 500kg 10m stal nierdzewna - 1kpl

* Montaz uktadu doprowadzenia pulpy piaskowej z piaskownika wirowego.

1. Ztacze STRAUB GRIP Ldz 168,3mm, ztacze z niedzielonym korpusem do rur metalowych dla polagczen przenoszacych sity osiowe (stal
nierdzewna 1.4571) -szt.3

2. Waz elastyczny zbrojony Dw=80 typ 011NPVC DN80 + obejmy zaciskowe i pozostale ksztaltki (instalacja ttoczna w ramach piaskownika)
-mb 12,0

3. Rura spawana nierdzewna AST DN150 0H18N9 1.4307 AISI304 dz168,3x3,4+ ksztaltki i armatura (odpowietrznik DN50) (instalacja
grawitacyjna w budynku krat) - mb3,0

4. Rura spawana nierdzewna AST DN150 + ksztaltki OH18N9 1.4307 AISI304 R168,3x3,4 (instalacja grawitacyjna na estakadzie) - mb35,0
5. Izolacja termoizolacyjna na rure dz168,3 o grubosci 50mm w ptaszczu z aluminium - mb35,0
6. Podpora DN150 — wykonanie 1 (estakada) -szt.7

7. Podpora DN150 — wykonanie 2 (estakada pomost) -szt. 1

8. Podpora DN150 — wykonanie 3 (w budynku) -szt. 1

9. Rewizja na rurociqgu dz 168,3 -szt.5

10. Zurawik reczny z kotem do 200kg - szt.1
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Przedmiar roboét
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Nr Podstawa Opis roboét Jm llosé
Kosztorys Modernizacja instalacji odprowadzenia pulpy piaskowej z piaskownika
zlokalizowanego na terenie oczyszczalni sciekéw w Sandomierzu.

1 Rozdziat Wymiania pompy pulpy piaskowej w prawym piaskowniku wirowym
1.1 Grupa Wymiania pompy pulpy piaskowej w prawym piaskowniku wirowym
1.1.1 Element Wymiania pompy pulpy piaskowej w prawym piaskowniku wirowym
1.1.1.1  |Kalkulacja Wymiana ,dostawa i montaz ,rozruch pomp piaskowewj w prawym osadniku wirowym (ST-T-01-

wiasna Instalacje i urzgdzenia technologiczne pkt 2.2),

Wyliczenie ilosci robot:

1 1,000000
RAZEM: 1,000000 kpl 1,000
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Nr Podstawa Opis roboét Jm llosé
2 Rozdziat Montaz uktadu doprowadzenia pulpy piaskowej z piaskownika wirowego.
2.1 Grupa Montaz uktadu doprowadzenia pulpy piaskowej z piaskownika wirowego.
2.1.1 Element Montaz rurociagu pulpy piaskowej w budynku
2.1.1.1 |Kalkulacja Dostawa i montaz podp6r pod rurociggi DN150 — wykonanie 3 (w budynku)
wiasna
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 szt 1,000
2.1.1.2 |Kalkulacja Montaz przejscia szczelnego do zabetonowania z tancuchem uszczelniajgcym prod..: ,Integra” dn
indywidualna 150mm.
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 |szt 1,000
2.1.1.3 |KNNR 4/516/7 |Montaz rurociggdéw stalowych, Dn"150°'mm, grubos$¢ $cianki 5.0'mm(rurociag ze stali OH18N9)
analogia
Wyliczenie ilosci robot:
2,7 2,700000
RAZEM: 2,700000|m 2,700
2.1.1.4 |KNNR 4/517/7 |Montaz ksztattek stalowych, Dn"150 'mm, grubos$¢ scianki 5.0'mm( Kolano 90 st dn 150mm ze stali
analogia OH18N9 )
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 |szt 1,000
2.1.1.5 |KNNR 4/517/7 |Montaz ksztattek stalowych, Dn"150 'mm, grubos¢ scianki 5.0'mm( Kolano45 st dn 150mm ze stali
analogia OH18N9)
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 szt 1,000
2.1.1.6 |KNNR 4/518/7 |Spawanie reczne rurociggdéw i ksztaltek, tukowe, Dn*150 ' mm, grubos¢ scianki 5.0'mm
analogia
Wyliczenie ilosci robét:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000|ztgcze 3,000
2.1.1.7 |Kalkulacja Montaz ksztattek stalowych, Dn"150"'mm, grubos$¢ $cianki 7.1"'mm( Ztacze STRAUB GRIP Lfi168,3mm,
wiasna )
Wyliczenie ilosci robot:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 |szt 2,000
2.1.2 Element Roboty montazowe rurociggu pulpy piaskowej pomiedzy budymkiem krat i separacji
piasku (ob. nr 04) a osadnikiem wirowym (ob. nr 05b)
2.1.21 |Kalkulacja Dostawa i montaz fundamentéw i podpor pod rurociggi DN150 — wykonanie 1 (estakada)
wiasna
Wyliczenie ilosci robét:
7 7,000000
RAZEM: 7,000000 |szt 7,000
2.1.2.2 |Kalkulacja Dostawa i montaz fundamentéw i podpdr pod rurociagi DN150 — wykonanie 2 (estakada pomost)
wiasna
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 |szt 1,000
2.1.2.3 |KNNR 4/516/7 |Montaz rurociggdw stalowych, Dn"150 'mm, grubos$¢ scianki 5.0'mm(rurociag ze stali OH18N9)
analogia
Wyliczenie ilosci robét:
135-2,7 32,300000
RAZEM: 32,300000/m 32,300
2.1.2.4 |KNNR 4/517/7 |Montaz ksztattek stalowych, Dn"150'mm, grubo$¢ $cianki 5.0'mm( Kolano 45 st dn 150mm ze stali
analogia OH18N9)
Wyliczenie ilosci robot:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 |szt 2,000
2.1.25 |KNNR 4/517/7 |Montaz ksztattek stalowych, Dn"150 ' mm, grubos¢ scianki 5.0'mm( Kolano 9st. dn 150mm ze stali
analogia OH18N9 )
Wyliczenie ilosci robét:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 |szt 1,000
2.1.2.6 |KNNR 4/517/7 |Montaz ksztattek stalowych, Dn"150'mm, grubo$¢ $cianki 5.0'mm( Kolano 11 st. dn 150mm ze stali
analogia OH18N9)
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 szt 1,000
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2.1.2.7 |KNNR 4/518/7 |Spawanie reczne rurociggow i ksztattek, tukowe, Dn"150"'mm, grubos$¢ scianki 5.0'mm
analogia
Wyliczenie ilosci robot:
\2*(4)+32,3/2 24,150000
RAZEM: 24,150000|ztgcze 24,150
2.1.2.8 |KNNR 4/517/9 |Montaz ksztattek stalowych, Dn"150 'mm, grubos¢ scianki 7.1'mm( Rewizja na rurociqgu 168,30mm ze
analogia stali OH18N9)
Wyliczenie ilosci robét:
4 4,000000
RAZEM: 4,000000|szt 4,000
2.1.29 |Kalkulacja Montaz ksztattek stalowych, Dn"150"'mm, grubos$¢ $cianki 7.1"'mm( Ztgcze STRAUB GRIP Lfi168,3mm,
wiasna )
Wyliczenie ilosci robot:
2 2,000000
RAZEM: 2,000000 szt 2,000
2.1.2.10 |Kalkulacja Montaz ksztattek stalowych, Dn"150"'mm, grubos$¢ $cianki 7.1 'mm(odpowietrznik DN50 , redukcja
wiasna 150/80 ze stali OH18N9 )
Wyliczenie ilosci robét:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000 szt 3,000
2.1.2.11 |Kalkulacja Dostawa i montaz - Waz elastyczny zbrojony Dw=80 |I=12m typ 011NPVC DN80 + obejmy zaciskowe i
wiasna pozostate ksztattki
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 |kpl 1,000
2.1.2.12 |KNNR 4/126/5 |Préba szczelnosci instalacji wodociggowych z rur zeliwnych, stalowych i miedzianych, w budynkach
(1) niemieszkalnych, rurocigg Fi'do 150°'mm
Wyliczenie ilosci robét:
35 35,000000
RAZEM: 35,000000|m 35,000
2.1.2.13 |KNR 216/604/2 |Ptaszcze z blachy aluminiowej, rurociagi, Fi 60-191 'mm, blacha grubosci 0.8"'mm
(M
Wyliczenie ilosci robot:
\32,3*2*3,14*0,15 30,426600
RAZEM: 30,426600 m2 30,427
2.1.2.14 |KNR 216/507/4 |lzolacje otulinami korkowymi, rurociagi, grubosc izolacji 50'mm, 1 warstwa, rurocigg Fi*102-146"mm
(analogia montaz pianki PU)
Wyliczenie ilosci robét:
132,3*2*3,14*0,15 30,426600
RAZEM: 30,426600|m2 30,427
2.1.2.15 |Kalkulacja Dostawa i montaz ma zurawik reczny z kotem do 200kg,
wiasna
Wyliczenie ilosci robot:
1 1,000000
RAZEM: 1,000000 |kpl 1,000
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